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Unangekiindigte Anderungen vorbehalten.

Wir arbeiten standig an der Weiterentwicklung unserer Produkte. Anderungen des Lieferumfangs in Form,
Ausstattung und Technik behalten wir uns vor. Aus den Angaben, Abbildungen und Beschreibungen dieser
Dokumentation kdnnen keine Anspriiche abgeleitet werden.

Jegliche Vervielfaltigung, Weiterverarbeitung und Ubersetzung dieses Dokumentes sowie Ausziigen daraus
bediirfen der schriftichen Genehmigung durch die GEMAC.

Alle Rechte nach dem Gesetz tiber das Urheberrecht bleiben GEMAC ausdricklich vorbehalten.

Hinweis:
Zur Verwendung des CANvision® - Protokollmonitors und zum Verstandnis dieses Handbuchs sind allgemei-
ne Kenntnisse uber die Feldbussysteme CAN und CANopen notwendig.
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1 Uberblick GEMAC

1 Uberblick

Der CANVvision®- Protokollmonitor ist ein leistungsfahiges Werkzeug flr die Entwicklung, Inbetriebnahme,

Test und Service von CAN-Netzwerken. Das modulare Grundkonzept, nach dem Client/Server-Prinzip, er-

moglicht eine einfaches Handling und eine gute Erweiterbarkeit.

Dabei muss das CAN-Interface noch nicht einmal lokal vorhanden sein — entfernt gestartete Server stellen
die CAN-Interfaces fiir alle Clients zur Verfligung. Der CANvision®- Protokollmonitor ist dabei nicht an Inter-
faces eines Herstellers gebunden, sondern unterstiitzt die CAN-Hardware von GEMAC, IXXAT, PEAK, Vec-
tor und Kvaser.

Die Lizenzierung erfolgt Uber einen USB-Kopierschutz-Dongle. Sie kénnen die Software auf mehreren
Rechnern installieren. Um sie zu verwenden missen Sie nur den Kopierschutz-Dongle an einen freien USB-

Port anstecken.
CANvision® - Protokollmonitor

Unterstitzung verschiedener CAN-Hardware/Interfaces (GEMAC, IXXAT, PEAK, Vector, Kvaser)
Gleichzeitige Nutzung mehrerer CAN-Interfaces maoglich

Anzeige der Busauslastung, sowie Sende-, Empfangs- und Fehlerzustande

Einstellbare Filter- und Triggerbedingungen

Einmaliges und zyklisches Senden von CAN-Botschaften sowie Sequenzen (Sendelisten)
Speichern und Export der aufgezeichneten CAN-Botschaften

Freigabe im Netzwerk (automatische Erkennung tber Bonjour-Dienst)

Eingebaute symbolische Dekodierung von CAN-Nachrichten

Import von DBC-Dateien tber den kostenlosen CAN-Symboleditor
Optionaler CANvision Client: ,,CANopen Empfangen“

B Interpretation aller CAN-Botschaften als SDO, PDO, NMT, Sync, Timestamp, Heartbeat- und Emer-
gency-Objekte, sowie Anzeige des PDO-Inhalts

Filterung nach Objekt-Typen und Knotennummern (Node-IDs)

Standards: CiA 301, 302, 1301 (CANopen FD)

Profile: CiA 401, 402, 404, 405, 406, 408, 410, erweiterbar

Import von EDS- und DCF-Dateien

Konfigurierbare Formatierung und Anzeigefarbe

Nachrichtenanzeige im Scrollen- und Uberschreiben-Modus

Optionaler CANvision Client: ,,SAE J1939 Empfangen*

Interpretation aller CAN-Botschaften nach Sourceadresse, Parametergruppe (Parameter Group
Number — PGN) und den einzelnen Signalen (Suspect Parameter) mit Name, Wert und Einheit
Unterstitzung des Transportprotokolls und von Diagnosemeldungen

Zuséatzliche Dekodierung der von ISOBUS und NMEA 2000 benutzten Erweiterungen

Filterung nach Sourceadresse, PGN und SPN

Konfigurierbare Formatierung und Anzeigefarbe

Dokument: 22570-HB-1-9-D-CANVvision-Protokollmonitor 1



2 Inbetriebnahme

2 Inbetriebnahme

2.1 Systemanforderungen

Um die ordnungsgemafe Ausflihrung des CANvision® - Protokollmonitors zu gewahrleisten, sollte lhr PC
bzw. Notebook folgende Hardware-Mindestanforderung keinesfalls unterschreiten sowie eines der aufgelis-

teten Betriebssysteme besitzen.
Hardware:

Prozessor: mindestens 2,0 GHz (empfohlen Dualcore ab 2,4 Ghz)
mindestens 512 MB Arbeitsspeicher (empfohlen 1 GB)
Grafikkarte mit 24 Bit - Farbtiefe (empfohlen 32 Bit)

Auflésung: 1024x768 Pixel oder héher

CD/DVD-ROM Laufwerk

freie USB-Schnittstelle (fir USB-Dongle)

Unterstiitze Betriebssysteme’:

Microsoft Windows® Vista (32 Bit und 64 Bit)
Microsoft Windows®7 (32 Bit und 64 Bit)
Microsoft Windows®8.1 (32 Bit und 64 Bit)
Microsoft Windows® 10 (32 Bit und 64 Bit)

Unterstiitze CAN-Hardware/Interfaces

GEMAC CAN-Bus Tester 2

IXXAT VCI (z.B. USB-to-CAN, PC-I 04/PCl)
PEAK PCAN (z.B. PCAN-USB, PCAN-PCI)
Vector XL (z.B. VN1600, CANboardXL)
Kvaser (z.B. USBcan Light, Pro)

1 Microsoft und Windows® sind eingetragene Warenzeichen der Microsoft Corporation in den USA und anderen Landern.

2 Dokument: 22570-HB-1-9-D-CANVvision-Protokollmonitor



2 Inbetriebnahme GEMA C

2.2 Software installieren

Die PC-Software ist in den Sprachen Deutsch und Englisch verfiigbar und kann von unserer Internetseite
www.gemac-fieldbus.com geladen werden. Die Installation richtet den CANvision® - Protokollmonitor und

den fir das Gerat CAN-Bus Tester 2 notwendigen USB-Treiber auf Inrem System ein.

Hinweis:

Fir die Installation des USB-Treibers bendétigen Sie Administratorrechte. Es wird nur der Geratetreiber fur
den Betrieb des GEMAC CAN-Bus Tester 2 mitgeliefert. Fur alle anderen bendtigten Treiber der unterstitz-
ten CAN-Hardware wenden Sie sich bitte an den entsprechenden Hersteller.

Dokument: 22570-HB-1-9-D-CANVvision-Protokollmonitor 3
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3 Funktionen und Bedienung

3 Funktionen und Bedienung

3.1 Allgemeines

PC
Server Clients
Device 1
ce
Transmit ce 3
localhost: smit
- Device 1 smit
- Device 2
- Device 3
- Device 1
ce 2
Receive ce 3

sive
CAN  CANopen live
CAN  CANopen

CAN  CANopen

| GEMAC | PEAK
| IXXAT | l | KVASER | l
l l l CAN

Abbildung 1: Aufbau der Software

Common CAN Interface
USB, Ethernet, PCI, PCle, ...

Der CANVvision® - Protokollmonitor besitzt wie in Abbildung 1 dargestellt einen modularen Aufbau mit dem
»,CANuvision Server* als zentrales Element. Neben der Verwaltung und Konfiguration der am PC angeschlos-
senen Gerate ubernimmt dieser Server die Datenvermittiung zwischen den Client-Applikationen und dem
Common CAN Interface (CCI).

Das CCI selbst ist eine Treiberschicht, die flir einige der aktuell am Markt verfligbaren CAN-Interfaces her-
stelleribergreifend eine einheitliche Software-Schnittstelle bereitstellt. Fliir die vom Server als angeschlos-
sen erkannten CAN-Interfaces kdnnen jeweils Client-Applikationen fir die Sende- und Empfangsrichtung
gestartet werden.

3.1.1 Hilfestellung

Bei der Entwicklung des CANvision® - Protokollmonitors wurde besonders auf Ubersichtlichkeit und Selbst-
erklarung der grafischen Oberflache geachtet. Viele Elemente der Bedienoberflache zeigen eine genauere
Erklarung, wenn Sie den Mauszeiger daruiber positionieren (Tooltip oder Statustext).

Das Handbuch wird ebenfalls in elektronischer Form mitgeliefert und ist Uber die Hilfefunktion sowie die
Taste F1 erreichbar.

3.1.2 Datenspeicherung

Samtliche Einstellungen des ,CANvision Server werden in einem Dokument mit der Dateierweiterung

,-cms*“ gespeichert werden. Durch Doppelklick auf die Datei im Windows ®-Explorer bzw. das Ziehen dieser
auf das Programmfenster (Drag & Drop) wird das Dokument geoffnet. Die Client-Applikationen besitzen ihr

jeweils eigenes Dateiformat.

4 Dokument: 22570-HB-1-9-D-CANVvision-Protokollmonitor



3 Funktionen und Bedienung ': GEMAC

3.2 CANvision Server

Menlileiste Symbolleiste

Datei  Ansicht Hardware | Extras Debug Hilfe /
: > a o3 =
A L ) Qs T ? | Interface-

Interface-Auswahl Interface-Auswahl % Interface-Status *  Status

\ Lokale Interfaces 3

~a T4} USB-to-CAN compact (HW 176580
a =& can-Controller 1(500,0 kBit/s)
8 CAN Senden
3 CAN Empfangen

& CANopen Empfangen Buslast: izir-..lllll

¥8 USB-to-CAN compact (HW-..

TxPen Ovr Warn B.-Off

- _- CAN-Bus Tester 2 © (22517..

@
o
ol

CAM-Controller nicht aktiv

»

Freigegebene Interfaces
4 pe-dost (172.20.11.6)
4 =] CAN-Bus Tester 2 © (22517-10/00815)
4 =5 CAN-Contraller 1 (100,0 kBit/s)
8 CAN Senden
£} CAN Empfangen
& CANopen Empfangen

Bereit

Abbildung 2: Benutzeroberflaiche des CANvision Server

Die grafische Oberflache des ,,CANvision Server” (Abbildung 2) enthalt die Meni- und die Symbolleiste und
unterteilt sich in die Ansichten ,Interface-Auswahl/” und ,Interface-Status*”. Die Symbolleiste und alle Ansich-
ten kénnen mittel ,Drag and Drop“ frei im Programmfenster verteilt bzw. aus diesem ausgedockt werden.
Das aktuelle Fensterlayout wird automatisch gespeichert und beim nachsten Programmstart wiederherge-
stellt.

3.2.1 Meniileiste

Die Menlleiste beinhaltet die Hauptmenus ,Datel", ,Ansicht", ,Hardware", ,Extras* und ,Hilfe". Das Menl
,Datei” ermdglicht das Offnen und Speichern von Konfigurationsdaten. Uber das ,Ansicht"-Menii kann das
Fensterlayout verandert werden. Im ,Hardware™Men( sind die Funktionen zur Steuerung des ausgewahlten
CAN-Controllers (Start, Stopp und Setup) enthalten. Der Einstellungs-Dialog fir die Netzwerkfunktionalitat
befindet sich im Menu ,Extras”,. Der letzte Mentpunkt ,Hilfe" beinhaltet das elektronische Handbuch sowie
den Info-Dialog mit Programm-, Treiberinformationen sowie den Lizenzen.

3.2.2 Symbolleiste

Fir die komfortable Bedienung besitzt der ,,CANvision Server” eine Symbolleiste im oberen Teil des Pro-

grammfensters (Abbildung 3). Diese stellt die wichtigsten Menifunktionen per Schnellzugriff zur Verfliigung.

N OA* 5 ? )

Abbildung 3: Symbolleiste

Dokument: 22570-HB-1-9-D-CANVvision-Protokollmonitor 5



3 Funktionen und Bedienung

| Neu Offnet ein neues Dokument (Taste: Strg+N)
‘““' Offnen... Offnet ein bestehendes Dokument (Taste: Strg+O)
H Speichern Speichert das aktive Dokument unter dem aktuellen Namen oder einem neuen
Namen, wenn das Dokument noch nicht benannt wurde (Taste: Strg+ S)
@ Start Aktiviert den ausgewahlten CAN-Controller
@ Stopp Deaktiviert den ausgewahlten CAN-Controller
#* Einstellungen Offnet einen Dialog zur Konfiguration des ausgewéhiten CAN-Controllers
'y Netzwerk Offnet einen Dialog zur Anderung der Netzwerk-Einstellungen
Info Zeigt Programm-, Hersteller- und Treiberinformationen an

N

3.2.3 Ansicht ,Interface-Auswahl*

In dieser Ansicht werden alle erkannten CAN-Interfaces und die zugehdrigen CAN-Controller hierarchisch

aufgelistet. Durch Anklicken eines CAN-Controllers mit der rechten Maustaste erscheint ein Kontextmeni

Uber welches der ausgewahlte CAN-
Controller gestartet bzw. gestoppt und
konfiguriert werden kann. Nach einer
Anderung der Konfigurationseinstellun-
gen wird eine aktive Konfiguration auto-
matisch kurzzeitig gestoppt und an-
schlielend mit aktualisierten Einstellun-
gen wieder gestartet.

Jeder CAN-Controller in der Liste besitzt
wiederum mehrere Eintrage fir Cli-
ent-Applikationen (Abschnitt 3.3 ,CANvi-
sion Clients“). Durch Doppelklick mit der
linken Maustaste oder Uber ein weiteres
Kontextmeni konnen diese aufgerufen
werden.

3.2.4 Ansicht ,Interface-Status*

Interface-Auswahl

Lokale Interfaces

el

4 =] cAN-Bus Tester 2 @ (22517-10/00815)

B CAN Senden
&) CAM Empfangen J | Stopp
£ CANopen Empfangen | ¥  Einstellungen...
a 'l USB-to-CAM compact (HW 1765
4a —{“,.5 CAM-Controller 1 (500,

5 ( @@ Start %

Freigabe im Metzwerk

-7

B CAN Senden
‘£ CAN Empfangen
£ CANopen Empfangen

Freigegebene Interfaces

el

4 pec-dost (172.20.11.6)
4 =] cAN-Bus Tester 2 @ (22517-10/00815)
4 =j3 CAN-Controller 1 {100,0 kBit/s)
B CAN Senden
‘£ CAN Empfangen
£ CANopen Empfangen

Abbildung 4: "Interface-Auswahl” mit Kontextmenti

In dieser Ansicht wird der Status des ausgewahlten CAN-Controllers angezeigt. Eine Online-Analyse ist aus-

schliellich bei gestarteter CAN-Hardware mdglich. Neben der Busauslastung werden hier Sende-, Emp-

fangs- und Fehlerzustéande uber Status-LEDs dargestellit.

Dokument: 22570-HB-1-9-D-CANVvision-Protokollmonitor



3 Funktionen und Bedienung ': GEMAC

Jedes Statusfenster enthalt folgende Informationen:

Fehlertyp LED-Zustand Beschreibung

Transmit-Pending aus Alle Nachrichten versendet, Sendepuffer ist leer.
TxPen
( ) gelb Es befinden sich unbestatigte Nachrichten im Sendepuffer des CAN-Controllers.
Data Overrun aus Kein Fehler
Ovr,
(Ovn gelb Ein Datenlberlauf im Empfangspuffer des CAN-Controllers hat stattgefunden.
Warning Level aus Kein Fehler
(Warn) = . =
gelb Der Uberlauf eines Fehlerzéhlers des CAN-Controllers hat stattgefunden.
Bus-Off State aus Kein Fehler
(B.-Off) i o
rot Der CAN-Controller befindet sich im Zustand ,Bus-Off*.

Tabelle 1: Sende-, Empfangs- und Fehlerzustinde

Nach erstmaligen Auftreten eines Data Overrun leuchtet die entsprechende LED dauerhaft, sie erlischt erst
nach Rucksetzen des CAN-Controllers. Leuchtet die Bus-Off-LED, nimmt der CAN-Controller nicht mehr an
der Netzwerkkommunikation teil. Die CAN-Hardware muss gestoppt und wieder gestartet werden, um die-
sen Zustand zuriickzusetzen. Die Anzeige der Busauslastung erfolgt ausschliellich, wenn dies vom CAN-

Interface unterstitzt wird.

3.2.5 Netzwerk

Der CANvision® - Protokollmonitor bietet die “a Netzwerk

Moglichkeit eines Fernzugriffs Gber das Netzwerk

. ) Optionen
auf die an einem anderen PC angeschlossene
CAN-Hardware. Dazu muss bei diesem der Portnummer (Server): 12346
Portnummer (Bonjour): 12347

CANQvision Server gestartet, die Netzwerkerken-

nung aktiviert und zum anderen die CAN-Hard- V! Automatische Ericennung von Netzweridnoten
aktivieren (Bonjour-Dienst)

ware selbst im Netzwerk freigegeben werden.

) Verbindungen
Auf allen anderen im Netzwerk gestarteten CAN-
.. . . Host-Mame IP-Adresse
vision Servern stehen dann die freigegeben In-
o PC-DOST 172.20116

terfaces zur Verfigung. Die Empfangs-Clients
kénnen dabei beliebig oft, Sende-Clients nur ein-

malig geoffnet werden.

Die Netzwerkerkennung wird im Dialog unter
dem Menipunkt ,Extras“ — ,Netzwerk® entspre-
chend aktiviert (Abbildung 5). Die Erkennung von Hinzuflgen i

freigegebenen CAN-Interfaces im Netzwerk er-

folgt automatisch tber den ,Bonjour“-Dienst, der Abbildung 5: Netzwerkkonfiguration

mit dem Programm installiert wird.

Sollte die Funktion dieses Dienstes durch lhren Administrator deaktiviert oder durch die Konfiguration des
Netzwerkes (z.B. durch eine Uberschreitung von Subnet-Grenzen) nicht méglich sein, kdnnen die ge-
winschten Verbindungen auch manuell hergestellt werden. Klicken Sie dazu im Netzwerk-Dialog auf die
Schaltflache ,Hinzufiigen“und geben Sie die IP-Adresse des Teilnehmers an, mit dem eine Verbindung auf-

Dokument: 22570-HB-1-9-D-CANVvision-Protokollmonitor 7



3 Funktionen und Bedienung

gebaut werden soll. Mit einem Klick auf ,Léschen” wird der ausgewahlte Eintrag wieder aus der Liste ent-
fernt.

Wurde die Verbindung zu einem CANvision Server erfolgreich hergestellt, wird dessen Name und IP-Adres-
se in der Interface-Auswahl angezeigt. Um den Zugriff auf CAN-Hardware, die von diesem Server verwaltet
wird, zu ermdglichen, muss diese im Netzwerk freigegeben werden. Dies kann Uber das Kontextmenu oder

im Setup-Dialog des jeweiligen CAN-Controllers erfolgen.

Abbildung 6 zeigt beispielhaft eine Konfiguration, bei dem auf dem PC mit der IP-Adresse 192.168.0.1 das
CAN-Interface mit der Nummer 3 im Netzwerk freigegeben wurde. In diesem Netzwerk befindet sich ein
weiterer PC (Adresse 192.168.0.2) mit einem gestarteten CANvision Server. Dieser Server findet den Ser-
ver auf 192.168.0.1 mit dem freigegebenen Gerat Nr. 3 und listet es in seiner Interface-Auswahl. Der Nutzer
dieses PCs kann nun ein Sende- und ein Empfangs-Fenster flir das CAN-Interface 6ffnen und nutzen.

PC 19216802 PC 192.168.0.1

Clients Server Server Clients
Device 3 Device 1
ce 2
Transmit Transmit ce3
192.168.0.1: localhost: smit
- Device 3 - Device 1 smit
TCP/IP - Device 2
- Device 3 2
Device 3 S Device 1
ce 2
Receive Receive ce 3

CAN  CANopen

sive
CAN  CANopen sive
CAN  CANopen

CAN  CANopen

Common CAN Interface
USB, Ethemnet, PCI, PCle, ...

GEMAC

PEAK

Abbildung 6: Zugriff auf freigegebene CAN-Interfaces im Netzwerk

| IXXAT |

| KVASER |

.

.

CAN
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3 Funktionen und Bedienung

GEMAC

3.2.6 Lizenzierung

Zur vollstdndigen Nutzung der Software ist ein
USB Lizenz-Dongle erforderlich, der an einen freien
USB-Port des PCs angeschlossen werden muss.
Dieser ist im Starterset enthalten.

Um Client-Module freizuschalten, laden Sie eine
entsprechende Lizenzdatei vom Typ .cmslic im Info-
Dialog (Abbildung 7) auf den Dongle. Dieser Dialog

ist unter dem Menipunkt ,Hilfe — Info...” zu finden.

Fir den Erwerb von weitere Programmlizenzen
wenden Sie sich bitte an lhren Handler.

3.2.7 Support-Zeitraum

Lizenz-Management

Server-Modul

Seriennummer: 22570-00/00003

Support-Ende: 31. Mai 2019

Client-Module

Lizenz
¥ CAN Senden / Empfangen
i) CAMopen Empfangen

i) SAE 11939 Empfangen

Lizenzdatei laden...

Abbildung 7: Lizenzierung im Info-Dialog

Auf dem USB Lizenz-Dongle ist weiterhin ein Support-Zeitraum hinterlegt, innerhalb welchem Softwareup-
dates kostenfrei bezogen werden kénnen. Nach Ablauf dieses Zeitraums kdnnen keine neueren Programm-

versionen mit der erworbenen Lizenz benutzt werden. Programmversionen, die vor dem Ende des Support-

Zeitraumes erstellt wurden, kdnnen weiterhin uneingeschrankt weiter genutzt werden.

Fir eine Verlangerung des Support-Zeitraumes wenden Sie sich bitte an lhren Handler.

3.2.8 Trial-Modus

Es besteht die Moglichkeit, alle noch nicht lizenzier-
ten Client-Module wahrend der ersten 5 Minuten
nach jedem Start des Programms zu testen. Ledig-
lich in den Empfangs-Clients wird aller zehn Zeilen
ein Hinweis auf den Trial-Modus eingefligt und das
Speichern ist deaktiviert.

Nach Ablauf der Trial-Zeit sind die Client-Module
gesperrt und Sie bendtigen eine entsprechende Li-

zenz, um sie dauerhaft nutzen zu kénnen.

Lizenz-Management

Server-Modul
Seriennummer : 22570-00,/00008
Support-Ende: 31, Mai 2019

Client-Module

Lizenz

¥ CAN Senden / Empfangen
EC-'ithpen Ermnpfangen
Bl 54E 11939 Empfangen

ETriaI - 14min 40s verbleibend Lizenzdatei laden...

Abbildung 8: Trial-Modus
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3 Funktionen und Bedienung

3.3 CANdvision Clients

Fir jeden erkannten CAN-Controller stehen mehrere Clients fir das Senden und das Empfangen zur Verfl-
gung. Zur einfachen Ildentifizierung der gedffneten Client-Fenster wird der zugehérige CAN-Controller in der
Statusleiste angezeigt. Die Position und GréRRe aller Fenster wird automatisch gespeichert und beim nachs-
ten Programmstart wiederhergestellt.

Folgende Funktionen sind in allen Client-Fenstern vorhanden:

CAN-Controller Status-LED:

O i G r Grin: CAN-Controller aktiviert, es kann gesendet / empfangen werden
Gelb: CAN-Controller hat seine Warngrenze erreicht oder Uberschritten.
Rot:  CAN-Controller hat sich abgeschaltet (ist im Zustand ,Bus Off*)
Grau: CAN-Controller deaktiviert

CAN-Controller starten / stoppen, Empfang anhalten / fortsetzen:

3 CAN-Controller Aktiviert den CAN-Controller (Taste: F5)
starten

@ CAN-Controller Deaktiviert den CAN-Controller (Taste: F6)
stoppen

@ Empfang anhalten/ Der Empfang der Telegramme in den Empfangs-Clients wird angehalten, bzw.
fortsetzen wieder fortgesetzt. Der CAN-Controller bleibt dabei aktiviert.
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3 Funktionen und Bedienung ': GEMAC

3.3.1 CANUvision Client ,,CAN Senden*

Der CANuvision Client ,CAN Senden® dient zum zyklischen oder einmaligen Senden von selbst erstellten
CAN-Botschaften oder von mehreren Botschaften innerhalb von Botschaftslisten (Sequenzen) und kann

Uber den ,,CANvision Server”fur jeden dort aufgefuhrten CAN-Controller aufgerufen werden.

@ 1520ww-Protocolb anual. cmt - CaMyvision Clisnt - CAMN Senden - =B X
Datei  Funklionen  Ansicht
NS d QWX G T EiRiela
Beschreibung Tvp CAN-ID [hex] DLC  Daten [hex) Zykluszeit [mz] | Anzahl
_-Q Start Node (Node-ID 10) ooo & 01 0k - -
"Q Preop Node (MNode-ID 10) ooo 2 S0 0& - -
] Stop Node (Node-ID 10) ooo 2z 02 04 - -
b Reset Communication 000 2z 82 0A - -
'19 Reset Application goo 2 51 0h - -
"Q Restore All Default Parameters G604 5 E3 11 10 01 6C 6F 61 64 - -
"Q Save All FParameters 604 & &3 10 10 01 73 61 76 65 - -
= ":5 Read Identity Object Sendeyerzigerung {ms)
lg Read Vendor ID s0A &8 40 18 10 01 00 00 Q0 00 [u]
"] Read Product Code G604 5 40 18 10 02 00 00 00 0O a
Ig Read Revision Number 604 &8 40 18 10 03 00 00 00 00 a
lg Read Serial Numbher s0A & 40 15 10 04 00 00 Q0 0O [u]
= Ftart - 33 - 3top Device - -
‘15 Start - 13 - Stop Device - -
-] Sync 0s0 0 100 o
"Q Remote recuest TPDO 184 4 - -
Q? Node Guard Redquest TOA 1 500 [u]
_-v Read Error Reg 604 5 40 01 10 00 00 OO0 00 00 = =
= Seriennumer + $W-Version 1... = 300 2z 04 00 500 o
@ Seriennummer + SW-Version 1... [FFD | 300 z 04 00 500 il
=) Reset = 300 & FF 52 45 53 45 54 500 1000
% CAN NS GetStatus E3EE 00000300 1 OO 1000 10000
h*] CAN NS GetStatus 300 1 00 - -
(5] Kein CAN-Controller vorhanden | [N |

Abbildung 9: Client ,,CAN Senden*

3.3.1.1 Funktionen

Fir die Bedienung stehen im Menu und in der Symbolleiste des Clients ,CAN Senden®folgende Funktionen

zur Verfiigung:
B Neu Offnet ein neues ,CAN Senden“-Dokument (Taste: Strg + N).
2 Offnen... Offnet ein bestehendes ,CAN Senden“Dokument (Taste: Strg + O).
i Speichern Speichert das aktive ,CAN Senden“Dokument unter dem aktuellen Namen

oder einem neuen Namen, wenn das Dokument noch nicht benannt wurde
(Taste: Strg + S)

o 9 Botschaft oder Se- Erstellt eine neue CAN-Botschaft oder Sequenz (Taste: Einfg).
B quenz erstellen
&

.. Botschaft oder Se- Dupliziert eine markierte CAN-Botschaft oder Sequenz und fiigt diese nach der
quenz duplizieren  markierten CAN-Botschaft oder Sequenz ein. (Taste: Strg+Einfg).
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3 Funktionen und Bedienung

Botschaft oder Se- Loscht die markierte CAN-Botschaft oder Sequenz (Taste: Entf).

quenz léschen

@ Botschaft oder Se- Verschiebt eine markierte CAN-Botschaft oder einer Sequenz in der Liste eine

quenz nach oben  Stelle nach oben (Taste: Strg+Pfeil oben).

verschieben

\I»L Botschaft oder Se- Verschiebt eine markierte CAN-Botschaft in der Liste eine Stelle nach unten

quenz nach unten  (Taste: Strg+Pfeil unten).

verschieben

v Darstellung der aktiviert: hexadezimale Anzeige der CAN-ID
hax
CAN-ID deaktiviert: dezimale Anzeige der CAN-ID
mes  Darstellung der Da- aktiviert: hexadezimal Anzeige der Datenbytes
hax
tenbytes deaktiviert: dezimale Anzeige der Datenbytes
A Schriftart... Offnet einen Dialog zur Einstellung der Schriftart im Fenster ,Botschaften*.

3.3.1.2 Botschaften

Fir die Definition einer CAN-Botschaft stehen folgende Eigenschaften zur Verfiigung:

Zyklus

Beschreibung

Typ

CAN-ID

ID-Name

DLC
Daten
Zykluszeit

Anzahl

% Die CAN-Botschaft wird einmal gesendet.
4y Die CAN-Botschaft wird zyklisch mit der eingestellten Zykluszeit gesendet (10 ms ...

60,000 ms). Es kdnnen maximal 16 CAN-Botschaften als zyklisch definiert werden.
Zusatzliche Beschreibung der CAN-Botschaft
Festlegung der Eigenschaften der Botschaft

CAN-ID nach Standard-Protokoll, 11-Bit (0x000...0x7FF)

(=) CAN-ID nach Extended-Protokoll, 29-Bit (0x00000000...0x1FFFFFFF)
Festlegung des Frame-Typs als Daten-Frame

Festlegung des Frame-Typs als Remote-Frame

[j CAN FD Botschaft (nur bei unterstutzter Hardware)

CAN FD Botschaft mit gesetztem Bitrate Switch

Identifier der zu sendenden CAN-Botschaft

Name des Identifiers. Dieser Name wird bei allen anderen CAN-Botschaften mit gleicher

CAN-ID ebenfalls angezeigt (standardmafig als Spalte ausgeblendet)
Anzahl der zu sendenden Datenbytes

Eingabe der zu sendenden Daten

Zeit in ms mit der eine CAN-Botschaft wiederholt gesendet wird. (nur bei )

Anzahl der wiederholt gesendeten Botschaften. 0 fir unbegrenztes Senden (nur bei “§ )

12

Dokument: 22570-HB-1-9-D-CANVvision-Protokollmonitor



3 Funktionen und Bedienung ': GEMAC

Durch die Betatigung des Buttons ,Senden” wird die jeweilige CAN-Botschaft einfach oder mehrfach gesen-
det. Ein nochmaliges Betatigen deaktiviert das mehrfache Senden einer CAN-Botschaft.

3.3.1.3 Sequenzen

Mit Hilfe von Sequenzen ist es mdglich, mehrere CAN-Botschaften mit definiertem zeitlichen Abstand ein-
malig oder wiederholend zu versenden. Eine Sequenz kann maximal 100 CAN-Botschaften enthalten.

Fuar die Definition einer Sequenz stehen folgende Eigenschaften zur Verfuigung:

Zyklus * Die Sequenz wird einmal gesendet.
&1 Die Sequenz wird zyklisch mit der eingestellten Zykluszeit gesendet (10 ms ...

60,000 ms). Es kann maximal eine Sequenz zu einem Zeitpunkt gesendet werden.

Beschreibung Zusétzliche Beschreibung der Sequenz

Zykluszeit Zeit in ms mit der eine Sequenz wiederholt gesendet wird. (nur bei £)
Ist die Zykluszeit kleiner als die Sendedauer aller Botschaften dieser Sequenz inkl. Sen-
deverzdgerung, so wird die Sequenz abgebrochen und beginnt von vorn.

Anzahl Anzahl der Wiederholungen der zyklisch gesendeten Sequenz.
0 fiir unbegrenztes Senden (nur bei &)

Sendeverzoge- Bei aufgeklappter Sequenz lasst sich fiir jede Botschaft innerhalb einer Sequenz ein

rung Sendeverzégerung in ms eingeben

Durch die Betatigung des Buttons ,Senden” wird die jeweilige Sequenz einfach oder mehrfach gesendet.

Ein nochmaliges Betatigen deaktiviert das mehrfache Senden einer Sequenz.
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3 Funktionen und Bedienung

3.3.2 CANvision Empfangs-Clients

Die CANvision Empfangs-Clients ,CAN Empfangen®, ,CANopen Empfangen® und ,SAE J1939 Empfangen®

koénnen Uber den ,CANvision Server”fur jeden dort aufgefiihrten CAN-Controller aufgerufen werden.

3.3.2.1

Gemeinsame Funktionen

Fir die Bedienung stehen im Menl und in der Symbolleiste folgende Funktionen zur Verfugung:

B

=

B < S &

|rl_||

4=

=

)

af

Neu

Offnen...

Speichern

Liste [6schen

Filter aktivieren

Trigger aktivieren

Scrollen

Uberschreiben

Zeitstempel relativ

Neueste anzeigen

Schriftart...

Suchen

Weitersuchen

Ruckwarts suchen

Erstellt ein neues Empfangs-Client-Dokument (Strg+N).

Offnet ein vorhandenes Empfangs-Client-Dokument (Strg+ O).

Speichert das aktive Empfangs-Client-Dokument unter dem aktuellen Namen
oder einem neuen Namen. (Strg+S).

Loscht alle empfangenen Nachrichten in der Liste (F8).

Aktivierung eines Filters fir die zu empfangenden CAN-Botschaften (F9).

Aktivierung eines Triggers auf die CAN-ID oder Datenfelder mit einstellbarem
Nachlauf nach dem Triggerereignis (F10).

Darstellung der Nachrichten in Empfangsreihenfolge (F11).

Darstellung der Nachrichten sortiert nach CAN-ID/Objekt-Typ (F12).

Darstellung des Zeitstempels relativ zum Zeitstempel der vorher empfangenen
Nachricht.

Zeigt immer die neuesten Nachricht in der Liste an.

Offnet einen Dialog zum Andern der Schriftart.

Offnet das den Dialog ,Suchen®. (ID- oder Datenfeld) (Strg+F).

Sucht nach dem néachsten Uber ,Suchen” festgelegten Begriff (F3).

Sucht nach dem vorhergehenden festgelegten Begriff (Shift+F3).

14
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3 Funktionen und Bedienung

GEMAC

3.3.2.2 Filter

Der Punkt ,Filter..." aus dem Dialog ,Einstellungen” ermoglicht die Konfiguration des Empfangs-Filters? fiir

CAN-Botschaften. Es existieren zwei Listen fur die gefilterten und die akzeptierten Identifier. Es kann die

Auswahl einer kompletten Identifiergruppe mittels der Masken oder eine Einzelauswahl der zu filternden

Identifier vorgenommen werden.

CAM-Manitar EmpFangen - Einstellungen
= {;‘j Einstellungen ¥,
3] Allgemein
7 Filker Filter aktiviaren
3 Trigger F.onfiguration
I aske et
HOOLOQOMDERE 0] 3FC|) 0x 00C
M azke “Wert
O i i
Gefilkerte D Akzeptiertte D
ooa "~ noc
om noo
o g
004 [: 40C
ons 400
008 G 40E
oov? 4 0F
018
ong “
0K | Abbrechen Ubermehmen

Abbildung 10: Empfangs-Clients - Filterdialog

Fir die Auswahl einer Identifiergruppe
stehen maximal zwei Masken zur Verfu-
gung, die ODER-verknipft sind. Es ste-
hen fur jedes Bit im Identifier folgende

Werte zur Verfigung:

B X Bitist nicht relevant
B O Bitist relevant und muss 0 sein
B 1 Bitist relevant und muss 1 sein

Die Auswahl kann entweder mit Hilfe der
Buttons oder der Eingabe der entspre-
chenden hexadezimalen Werte fir Mas-
ke und Wert erfolgen. Im Feld ,Maske*
hat der Bitwert ,7“ die Bedeutung, dass
dieses Bit relevant ist und der Bitwert 0%

dass dieses Bit fur die Filterung nicht her-

angezogen werden muss. Im Feld Wert wird dann der Bitwert angegeben, den die relevanten Bits im Feld

Maske annehmen mussen, um vom Filter akzeptiert zu werden.

Fir die Einzelauswahl kénnen die jeweiligen Identifier in den Listen markiert und in die Gruppe der gefilter-

ten IDs oder der akzeptierten IDs verschoben werden. Durch die Einzelauswahl wird die Filterung von Iden-

tifiergruppen deaktiviert.

2 Der Filter ist nur fur 11-Bit Identifier verfligbar.

Dokument: 22570-HB-1-9-D-CANVvision-Protokollmonitor

15



3 Funktionen und Bedienung

3.3.2.3 Trigger

Der Punkt , Trigger..." aus dem Dialog ,Einstellungen" ermdéglicht die Konfiguration eines Triggers auf CAN-
IDs (standard oder extended) oder auf beliebige Datenfelder.

Dabei konnen Bereiche von Datenfelder

CAMN-Monitor Empfanagen - Einstellungen

maskiert werden: die Stellen mit 'X' sind

= ¥ Einstelungen T
fur die Triggerbedingung nicht relevant. In B| Allgemein . N
7 Filter Trigger aklivieran
Abbildung 12 wird beispielsweise auf alle i3 Trigger Kerfiguration
Telegramme getriggert, die als zweites Trigger auf 5% 12 50 504 504 4 50 500
Datenbyte eine 02hex enthalten. [iooei Daten [hex] v
Format 1D-Typ

. . . . hexadezimal

Weiterhin sind sowohl die Anzahl der Te- 8;:;:'2'”’5

legramme nach dem Triggerzeitpunkt als

. ‘Werhalten bei Tri
auch das Verhalten nach dem Einlauf R
Mach 10| Telegrammen @Empfang anhalten v

dieser konfigurierbar:
CAM-Contraller stoppen

B ,Empfang anhalten” stoppt die

Aufzeichnung der Telegramme

im Empfangsfenster | DK | Abbrechen  Ubemshmen
B ,CAN-Controller stoppen” deakti-

viert den CAN-Controller. Dann

wird auch der Sendebetrieb im Client ,,CAN Senden* eingestellt.

Abbildung 11: Empfangs-Clients - Triggerdialog
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3 Funktionen und Bedienung

GEMAC

3.3.3 CANvision Client ,,CAN Empfangen“

Fir die Bedienung stehen im MenU und in der Symbolleiste zuséatzlich folgende Funktionen zur Verfigung:

—+.  Symbolische
Dekodierung
E. Umschaltung aktiviert:
ID-Anzeige deaktiviert:
psa Umschaltung aktiviert:
e
Daten-Anzeige deaktiviert:

Aktiviert die symbolische Dekodierung fur alle eingehenden CAN-Botschaften

Anzeige hexadezimal

Anzeige dezimal

Anzeige hexadezimal

Anzeige dezimal

Gegenuber dem Sende-Client ist zusatzlich folgende Botschaftseigenschaft (Typ) vorhanden:

Typ

(=23 Kennzeichnung von selbst gesendeten Botschaften

Der CANuvision Client ,CAN Empfangen“ dient dem Empfang und der Darstellung von CAN-Botschaften. Er

besitzt zwei grundlegende Darstellungsmodi:

Modus Scrollen: Darstellung der CAN-Botschaften in ihrer Empfangsreihenfolge (Abbildung 12)

& I520ww-Receive.cmr - CAM-Bus Tester 2 - CAN EmpFangen - B X

Datei  Funktionen  Ansicht  Esxtras Debug
J = d LX) /v d #F EHE F2 R A d A e
Mr |Zeitstempel [absolut) | Typ | CAN-ID [he:-:]|Daten [hex] Daten [A5CI) =
\() CA-Controller gestartet (26.01.2011 12:34:48)

u] Z26.01.2011 1z2:34:43,704,018 70L 00

1 Z6.01.2011 12:35:51,707,018 70L PRemote Frame (Lange = 1)

Z Z26.01.2011 1z2:35:51,707,018 70L 7F o
3 Z26.01.2011 1z2:35:5Z,207,015 70L Pemote Frame (Lange = 1)

4 26.01.2011 12:35:5Z,207,018 70L FF '

) 26.01.2011 12:35:52Z,708,018 70L PRemote Frame (Lange = 1)

3 26.01.2011 12:35:52Z,709,015 70L TF m}

JEmpfang angehalten (26.01.2011 12:36:06)

JEmpfang fortgesetzt (26.01.2011 12:36:08)

7 26.01.2011 1:2:36:12,515,018 604 40 15 10 01 OO0 00 o0 00 [ I
=] 26.01.2011 12:36:12,516,018 584 43 18 10 01 59 01 OO0 00 (SRR
9 26.01.2011 12:36:13,313,018 604 40 15 10 01 OO0 00 o0 00 B.o......

10 26.01.2011 12:36:13,314,018 584 43 18 10 01 59 01 OO0 00 (SRR
@CI&N—CDntrDller gestoppt  (26.01.2011 12:36:15) w
(i) Kein CAN-Cortraller vorhanden | [ MUk H

Abbildung 12: Client: CAN Empfangen - Modus: Scrollen
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3 Funktionen und Bedienung

Modus Uberschreiben: Darstellung der CAN-Botschaften gruppiert nach ihrer CAN-ID. (Abbildung 14)

& IS2Dwnw-Receive. crir - CAN-Bus Tester 2 - CAN Empfangen - B X
Datei Funkbionen  Ansicht  Extraz Debug

=" LX) /Yl 2 EEE SR Al A s

Nr |Zeitstempel frelativ) | Anzah|| e CANAD [hex]| Daten [hex] Daten [ASCI]

1 0,151,45674 1z 300 0oz .

2 0,795,45674 z S55Lh 43 18 10 01 55 01 o0 0o L

3 0,795,45674 z 604 40 15 10 01 00 00 OO0 oo |

4 0,50z,45674 4 TaL 7F m}

5 0,501,45674 3 704 FRemote Frame (Lange = 1)

(5} Kein CAN-Controller worhanden | | MUK |

Abbildung 13: Client: CAN Empfangen - Modus: Uberschreiben

Symbolische Dekodierung:

Um die Interpretation der CAN-Botschaften zu erleichtern, kdnnen diese in symbolischer Form dargestellt
werden. Bei der symbolische Darstellung werden CAN-IDs mit ihrem symbolischen Namen angezeigt. Die
Bitfolgen einer CAN-Botschaft werden als Signale mit Namen gekennzeichnet. Signale kénnen die per CAN
Ubertragenen Rohdaten in dezimaler oder hexadezimaler Form darstellen oder auf Wunsch automatisch
umrechnen und als physikalische Gré3en mit Einheiten anzeigen. Mit Hilfe von Wertebeschreibungen (En-
ums) kénnen bestimmte Variablen alphanumerisch angezeigt werden. Mit Hilfe von Multiplexern kénnen un-

terschiedliche Definitionen fiir die Daten in einer CAN-ID festgelegt werden.

Fur die Dekodierung der Nachrichten wird dazu eine Symboldatei verwendet. Die Erstellung von Symbolda-
teien erfolgt mit dem kostenlosen Symboleditor CANsymEdit. Wahlen Sie eine Symboldatei aus, die fir

die Darstellung verwendet werden soll.

Eine detaillierte Beschreibung zur Erstellung von Symboldateien finden Sie im Handbuch des Symboledi-

tors.

0 CAMMonitorRcw_Sym.cmr - CAN-Bus Tester 2 - CAN Empfangen -
Datei Funktionen Ansicht  Extras
JEd 20 /v 2 S8 3% R ARES

Symbolische Dekodierung iNl‘ ‘Zeitstern;-el (relativ) 1 Info | harne |Daten(dekﬁdierl:) Daten (ASCII) Al

Messekoffer symx = ij)cm—Contrcller gestartet (14.06.2015 22:00:39)
~ 1 50,137,000 ID:100
- & ::-ANvTelegramme {(Undefinie 2y
- W/ 0x100 (Sync) 2 0,268,000 ID:303 00 02 EC 00 14 01 e e
=~ ¥/ 0x303 (ReplyNS1) ReplylNS1 FSC = Read Inclination Value
M. Fsc Status = 0x02
-\ Status InclinationValue X = 2,36°
-, 0x0 - Inclination¥alue_X Inc:llnat.lan\falue_Y = 2,76°
-, 0x0 - Inclination¥alue_Y 3 0,408, 000 ID:305 00 0z D9 00 OB O1 N P
=~ ¥ 0x305 (ReplyN52) ReplyN32 FSC = Read Inclination Value
My, FSC Status = 0x02

e Inclinationvalue X = 2,17°
" , @
- 030 - Inchnatlon\ra!ue_x v | InclinationValue Y = 2,67° -
st | .} USB-to-CAN compact (HW176580) -CANL ;i

Abbildung 14: Client: CAN Empfangen - Symbolische Dekodierung
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3 Funktionen und Bedienung ': GEMAC

3.3.4 CANvision Client ,,CANopen Empfangen®

Lizenzhinweis:
Das Empfangen von CANopen-Nachrichten steht nur zur Verfigung, wenn die entsprechende Lizenz im an-
geschlossenen USB-Dongle vorhanden ist (Abschnitt 3.2.6 ,Lizenzierung®).

Der CANvision Client ,,CANopen Empfangen® dient als Unterstitzung fir die Analyse CANopen-basierender
Systeme. Er interpretiert alle empfangenen Telegramme nach der CANopen-Spezifikation. Die Nachrichten
werden als SDO, PDO, NMT, Sync, Timestamp, Heartbeat- und Emergency-Objekte dekodiert und ange-
zeigt.

Fir die Bedienung stehen im Menl und in der Symbolleiste zusatzlich folgende Funktionen zur Verfiigung:

raw CAN-Telegramme  Zeigt die undekodierten CAN Nachrichten an.
d ]
- anzeigen

e Undefinierte Daten Zeigt die nicht nach der CANopen Spezifikation dekodierbaren Nachrichten
tned

anzeigen an. (gemischte Bussysteme)
:fm_g SDO-Transfer Zeigt den aus mehreren Nachrichten bestehenden SDO-Transfer als Gesamt-
puffern zugriff oder als Einzelnachrichten an.

Auch in diesem Modul stehen zwei Darstellungsmodi zu Verfligung:

B Modus Scrollen: Darstellung der CANopen-Nachrichten in ihrer Empfangsreihenfolge
B Modus Uberschreiben: Darstellung der CANopen-Nachrichten sortiert nach Objekt-Typ.

?E;] CaMopen - Screenshat.crr - CAMN-Bus Tester 2 - CAMopen Empfangen -
Datei  Funkbionen  Ansicht  Mode-IDs

J = - 20 /v dBEE L E A

- Objekt-Typen hr |Zeitstempe| (relativ) | Hode-I0 | Obiekk Daten
[¥] can-Telegramme () CAN-Controller gestartet (25.04.2012 15:14:20,819)
Undefiniert
v
[t 10 Boot-up -
[#] sync
[#] TimE
Emergency 10 Emergency Error code = 5010k
PDO CiMopen device hardware: Longitudinal walus ...
[#] sbo Error register = Z1lh
[¥] uarding/Heartbeat Man.-spec. error code = 00 01 00 00 OO
LS5 Pratocol
- Mode-IDs
bl | | g 10 S3D0O Resd 5555/03 -»> RIV = 21A12141h
e-ID|Gerétenama | Gerateprofil| EDS-fDCF-Datei | HT Enter pre-operational
V] 001
[#] ooz
[#] ooz Syne
[#] oo4
[#] oos 10 TPDOL Slope Longle = 15
006 Slope Laterallé = unknown
[#] o7
[ oo Sync
[¥] oo
v -| i - =XX,
Ei? 152D 90P21 EDS-Datei  PR-23154-xx.eds " —— Slops Longls - 15
012 Slope Lateralld = unknown
[0z
[Vini4 b 10 S3D0 Mot initiated SDO-Transfer
(8 Kein CAN-Contraller vorhanden | | | mwr |

Abbildung 15: Client: CANopen Empfangen
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3 Funktionen und Bedienung

Filterkonfiguration:

Die Filterung der CANopen-Nachrichten kann nach Objekt-Typen und Knotennummern (Node-IDs) durch

Aktivieren der entsprechenden Checkboxen erfolgen.
Knotenkonfiguration:

Die Grundlage fur die Interpretation der CAN-Telegramme ist die Geratebeschreibung der einzelnen CANo-
pen-Teilnehmer. Diese Beschreibung kann fir jede Knotennummer (Node-ID) durch Laden der entspre-
chenden EDS/DCF-Datei erfolgen. Ist keine Datei vorhanden, so kann die Geratebeschreibung durch Aus-
wahl des Gerateprofiles vorgenommen werden. Eine manuelle Konfiguration jeder Knotennummer ist eben-
falls méglich. (Abbildung 16)

- Mode-I0s
o bl iR - 2] |

Hode-ID | Geratename | Gerateprofil|[EDS-/DCF-Datei [

-

nos

009

010 ISZD90 P2l EDS-Datei  PR-Z3154-xx.eds

(i Cis 410

01z

/A Mode-ID [éschen Entf

013

ni4 . auswahl invertieren

¥ 015

016 abl| Gerdtename bearbeiten

ni7 €l Gerdteprofil andern 4 it 301

nig 5l EDs-fDCF-Datei laden. .. Cig 02

¥[019

e #‘* Konfiguration, .. Cidy 401

021 Cify 402

EEE o Cid 404
il 406
Cin 403

~  Cin 410
Konfiguration - Mode-ID 10 x %

~0Dhjekte konfigurieren
Ohjektverzeichnis

Hinzufiigen = Loschen Mapping Pararneker. ..
Harne | COB'ID| Datenfo... | Farbe 1017 - Producer Heartbeat Time -
ModeGuard 7oa hex  (HEEEEEEEL +- 1015 - Identity Object
S5D0-Reg 604 hex +)- 1200 - Server 300 Parameter 1
S5DO-Rsp S84 hexe [ BR 1200 - Transmit P nmunication Parameter 1
TRDOL 154 dez [ 00 - Murmber of Entries
Emergency 054 hex [ 01 - COB-ID
aync 080 hex [N 02 - Transmission Type

03 - Inhibit Time
04 - Compatibility Entry
0% - Event Timer
+/- 1AO0 - Transmit P00 Mapping Pararmneter 1
+- 1F50 - Download Program Data
+- 1F51 - Program Control
2002 - Automatic Bus-OFf Recovery
+- 3000 - Digital Filker Settings
+-3001 - TPD Transmit Event Settings
+]- 5555 - Manufacturer Reserved Index
6000 - Resolution
6010 - Slope Longlé
6011 - Slope Longl6 Operating Parameter
Abbrechen 6012 - Slope Longlé Preset Yalue

En12 - Slema | el & CFFeak

Ohjekbverzeichnis, ..

Standardwerte.

Abbildung 16: Knotenkonfiguration (Node-IDs) . Ok |
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3 Funktionen und Bedienung ': GEMAC

3.3.5 CANvision Client: SAE J1939 Empfangen

Lizenzhinweis:
Das Empfangen von SAE J1939-Nachrichten steht nur zur Verfigung, wenn die entsprechende Lizenz im
angeschlossenen USB-Dongle vorhanden ist (Abschnitt 3.2.6 ,Lizenzierung®).

Der CANuvision Client ,SAE J1939 Empfangen“ dient als Unterstitzung fir die Analyse SAE J1939-basieren-
der Systeme. Er interpretiert alle empfangenen Telegramme nach der SAE J1939-Spezifikation. Die emp-
fangenen Nachrichten werden mit lhrer Sourceadresse, der Parametergruppe (Parameter Group Number -
PGN) und der einzelnen Signale (Suspect Parameter) mit Name, Wert und Einheit dekodiert und darge-
stellt. Eine umfangreiche Filterfunktion grenzt die Darstellung auf die gewunschten Informationen ein. Die
komplette hinterlegte SAE J1939 Datenbank steht auch Uber einer Suchmaske zur Verfiigung, sodass
PGNs und SPNs jederzeit nachgeschlagen werden kénnen.

Fir die Bedienung stehen im MenU und in der Symbolleiste zuséatzlich folgende Funktionen zur Verfigung:

raw  CAN-Telegramme  Zeigt die undekodierten CAN Nachrichten an.
d -
- anzeigen

4= Undefinierte Daten Zeigt die nicht nach der SAE J1939 Spezifikation dekodierbaren Nachrichten
fned
” anzeigen an. (gemischte Bussysteme)

Auch in diesem Modul stehen zwei Darstellungsmodi zu Verfugung:

B Modus Scrollen: Darst. der SAE J1939-Nachrichten in ihrer Empfangsreihenfolge
B Modus Uberschreiben: Darst. der SAE J1939-Nachrichten sortiert nach Source-Adresse und PGN.

SAE J1939 Screenshot.cmirj - CAM-Bus Tester 2 - SAE J1939 Empfangen - B X
Datei  Funktionen Ansicht Scurceadressen PGM's  SPN's  Extras  Debug
Jzd QU /v EEES B A& R R Kein Fiteraktiv @
- Sourceadressen filtern Nr | zeitstempel (relativ)| 54 [PGN [spH[sPN Beschreibung SPIN Wert -
v Aktivieren | %y, 4 28 §345 0 g6 ID: T D
SA Datenfo..| Farbe 8348
0 rex M| = === @ 96 0 (Torgue/Speed Contro
V] 84 hex DI
V] 96 hex [
- PGN's filtern
v Aktivieren | %
PGN Label [
70 Torque/Speed Cont... 6347 0,000,512 ID:00000154
84 0 (Torque/Speed Control 1) 0 - Override disabled - Disable
- PF: O 896 Engine Reguested S.Control Conditions 0 - Transient Optimized for dri
- Destination Address: 1 897 Override Control Mode Priority 0 - Highest priority
808 Engine Reguested Speed/Speed Limit 0.000 rpm
518 Engine Requested Torgue/Torque Limit -25%
3349 TS3C1 Transmission Rate 0 - 1000 ms transmission rate
- SPN's filtem 3350 TSC1 Control Purpose 18 - P6-P31 = Reserved for SAE
Aktivieren B w 4191 Engine Reguested Torgue (Fractional) 0.875%
42086 Message Counter 0 count
4207 Message Checksum 0 count
634 Dat 5 01
alle SPN's erlaubt s o
3 D
& D
&3 D -
bl m b
(5] Kein CAN-Controller verhanden | | I

Abbildung 17: Modul: SAE J1939 Empfangen

Filterkonfiguration:
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3 Funktionen und Bedienung

Die Filterung der SAE J1939-Nachrichten kann nach Source-Adresse, der Parametergruppe (PGN) und der
einzelnen Signale (Suspect Parameter - SPN) durch Aktivieren der entsprechenden Checkboxen erfolgen.

PGN hinzuftigen x
Suchen:  [iste durchsuchen
PGN Lahel - SPM hinzufdgen X
a Torgue/Speed Control 1 L4
258 Transmission Contral 1 Suchen:  engine
512 Electronic Brake System #1/1
768 Electronic Brake System #2f1 5PN Name i
1024 External Brake Request 20 Engine Coalant Pressure 1 (Extended Range) E
1280 CANopen Application Message #11 22 Engine Extended Crankcase Blow-by Press...
1536 CANopen Application Message #2/1 27 Engine Exhaust Gas Redrculation 1 Valve P...
1792 General Purpose Valve Pressure 51 Engine Throtte Valve 1 Position 1 k‘
2048 Auxdliary Input/Output Status 5 52 Engine Intercooler Temperature
2304 Static Rall Angle Sensor Information 72 Engine Blower Bypass Valve Position
2560 Cruise Control / Vehice Speed 2 82 Engine Air Start Pressure
2816 Advanced Emergency Braking System 2 52 Engine Percent Load At Current Speed
3072 Electronic Engine Controller 16 - a4 Engine Fuel Delivery Pressure
S 95 Engine Fuel Filter Differential Pressure
Beschreibung: a3 Engine Oil Level
:\JD‘I‘EF— Retarder mfa;bT disabh;d b1|1i' mm:';anding ?Erque - 99 Engine Oil Filter Differential Pressure
imit of 0%. Use of the limit mode allows the use of the K _ ;
retarder only up to the limit spedfied in the request. This can |i| 100 Engine Ol Pressure
be used to permit retarding of up to 50%, for example, if that .
limit is required by some device such as an EBS, or it can Beschreibunag:
disable the use of the retarder by others, as when an ABS - The position of the valve used to regulate the supply of a n
fluid, usually air or fuelfair mixture, to an engine. 0%
represents no supply and 100% is full supply.
Hinzufiigen Abbrechen
Hinzufiigen Abbrechen

Abbildung 18: SAE J1939 Filterkonfiguration (PGN, SPN)
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4 Bestellinformationen GEMA C

4 Bestellinformationen
Produtt  [Beschrebung |Artikelnummer |

CANvision®- Protokollmonitor CANvision®- Protokollmonitor USB Lizenz-Dongle PR-22570-00
Starter-Set Handbuch (deutsch/englisch)
1 Jahr Support-Zeitraum

Supportverlangerung 1 Jahr Berechtigt zur Installation/Benutzung aller verdéffentlichten Softwareupdates in- SW-22570-00
nerhalb des Support-Zeitraums
(beim Kauf von PR-22570-00 fiir das erste Jahr bereits enthalten)

CANQvision Client Lizenzschlussel fir SW-22570-10
,CAN Senden/Empfangen* e CANuvision Client CAN Senden/Empfangen

CANQvision Client Lizenzschlussel fir SW-22570-11
,CANopen Empfangen* e CANuvision Client CANopen Empfangen

CANuvision Client Lizenzschlussel fiir SW-22570-12
LSAE J1939 Empfangen® e CANvision Client SAE J1939 Empfangen (ISOBUS, NMEA 2000)

Tabelle 2: Bestellinformationen

Dokument: 22570-HB-1-9-D-CANVvision-Protokollmonitor 23



5 Notizen

5 Notizen
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